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Roboty jednoosiowe FLIP-X

Seria FLIP-X obejmuje 6 typow modeli w 29 wariantach, zapewniajgc szerokg game rozwigzan do réznych
zastosowan.

Cechy Dane techniczne

I Typ T Model kompaktowy

Skok Maksymalny udzwig Mak |
Wymiary KO (kg) aksymaina Skok
Model *1 (mm) sruby predkosc¢ (mm)
(mm) . . (mm/s)
Poziomo | Pionowo
12 4,5 1,2 720
T4L (201 KB)
50 do
TALH 45 x 53 6 6 24 360 400
(204 KB)
2 6 7,2 120
20 3 - 1200
T5L (204 KB)
50 do
T5LH 55x 52 12 5 1,2 800 800
(206 KB)
6 9 2,4 400
20 10 - 1333
ToL (200KB) | 65x 56 12 12 4 800 5;’0%0
6 30 8 400
T9 (Standardowy) 94 x 98 30 15 - 1800 150 do
(196 KB) 1050
20 30 4 1200

https://global.yamaha-motor.com/business/robot_pl/flipx/spec.html
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Skok

Maksymalny udzwig

Maksymalna

i k
Model \£\4y(mml ?nr;’ sruby (ko) predkosc¢ ésrrl:?nl()
(mm) : . (mm/s)
Poziomo | Pionowo
10 55 10 600
5 80 20 300
30 25 - 1800
T9H (Wysoka sita 20 40 8 1200
nacisku) 11585%0
(195 KB) 10 80 20 600
5 100 30 300
1.  Wymiary odnoszg sie do wymiarow przyblizonych przekroju poprzecznego.
I Typ N Model z napedem srubowym
Skok Maksymalny udzwig Mak |
Wymiary KO (kg) aksymaina | gy ok
Model T (mm) sruby predkos¢ (mm)
(mm) _ ' (mm/s)
Poziomo | Pionowo
N15 (Pojedynczy 500 do
wozek) (378 KB) 2000
145 x 50 )
120
N15D (Podwdjny 250 do
wozek) (390 KB) 1750
20 1200
N18 (Pojedynczy 500 do
wozek) (337 KB) 2500
180 x
115 80 )
N18D (Podwdjny 250 do
2250

wozek)

(376 KB)

1. Wymiary odnoszg sie do wymiardw przyblizonych przekroju poprzecznego.
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I Typ F, GF Model o wysokiej sztywnosci

https://global.yamaha-motor.com/business/robot_pl/flipx/spec.html

Skok Maksymalny udzwig Mak |
Wymiary | 1o (kg) aksymaina | grok
Model *1 (mm) sruby predkosc¢ (mm)
(mm) , ' (mm/s)
Poziomo | Pionowo
20 12 - 1200
F8 (205KB) | 80x65 12 20 4 720 199 do
6 40 8 360
30 7 - 1800
20 20 4 1200 150 d
F8L (246 KB) | 80x 65 050
10 40 8 600
5 50 16 300
20 30 - 1200
F8LH 150 do
80 x 65 10 60 - 600
(195 KB) 1050
5 80 - 300
30 15 - 1800
F10 (Standardowy) 20 20 4 1200 150 do
1050
(202 KB) 10 40 10 600
5 60 20 300
110 x 71
30 25 - 1800
F10H (Wysoka sita 20 40 8 1200
: 150 do
nacisku) 1000
(223 KB) 10 80 20 600
5 100 30 300
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Skok

Maksymalny udzwig

Maksymalna

https://global.yamaha-motor.com/business/robot_pl/flipx/spec.html

i k
Model \1\4ym|ary Sruby (ko) predkos¢ Skok
(mm) (mm)
(mm) : , (mm/s)
Poziomo | Pionowo
30 15 - 1800
F14 (Standardowy) 20 30 4 1200
(196 KB) 10 55 10 600
5 80 20 300 150 d
o)
136 x 83 1050
30 25 - 1800
F14H (Wysoka sita 20 40 8 1200
nacisku)
(196 KB) 10 80 20 600
5 100 30 300
1100 do
F17L (184 KB) 50 50 10 2200 2050
200 do
168 x 40 40 : 2400 1450
100
F17 (236 KB) 20 80 15 1200
200 do
1250
10 120 35 600
40 60 . 2400 200 do
1450
202 x
F20 (242 KB) 115 20 120 25 1200
200 do
1250
10 - 45 600
F20N 202 x 1150 do
(199 KB) 120 20 80 - 1200 2050
GF14XL 145 x 750 do
(220 KB) 91,5 20 45 ) 1200 2000
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Skok Maksymalny udzwig Mak |
Wymiary KO (kg) aksymaina Skok
Model *1 sruby predkosc¢
(mm) (mm)
(mm) ' . (mm/s)
Poziomo | Pionowo
GF17XL 168 x 850 do
(222 KB) 105,5 20 20 ) 1200 2500
1. Wymiary odnoszg sie do wymiaréw przyblizonych przekroju poprzecznego.
I Typ B Model z napedem z paskiem rozrzadu
Skok Maksymalny udzwig Mak |
Wymiary KO (kg) axsymama | gy ok
Model *1 sruby predkosc¢
(mm) (mm)
(mm) . _ (mm/s)
Poziomo | Pionowo
Naped ) 150 do
B10 (272 KB) | 100 % 81 pasowy 10 1875 2550
B14 (Standardowy) Naped
(265 KB) pasowy 20 . 1875
150 do
146 x 94
B14H (Wysoka sita * | 3050
. Nape
nacisku) pasowy 30 - 1875
(283 KB)

1.  Wymiary odnoszg sie do wymiarow przyblizonych przekroju poprzecznego.

I Typ R Model z osig obrotowa

https://global.yamaha-motor.com/business/robot_pl/flipx/spec.html
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Maksymalny
dopuszczalny
Wvmiar Skok moment Maksymalna | Zakres
Model *1y(mm;/ $ruby beZW’fadQOSCI predkosé obrotu
(mm) (kGm?) (°/s) ©)
Poziomo | Pionowo
R5 (171 KB) 0,12 -
R10 (174 KB) - - 0,36 - 360 360
R20 (175 KB) 1,83 -

1.  Wymiary odnoszg sie do wymiarow przyblizonych przekroju poprzecznego.

Roboty jednoosiowe FLIP-X

Cechy

https://global.yamaha-motor.com/business/robot_pl/flipx/spec.html

Dane techniczne
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